AGROSKY

Systémy automatického fizeni
Rozhrani ISOBUS / TIM

Ovladani sekci / Variabilni davkovani
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> INTELIGENTNI
SYSTEMY

PRECIZNI ZEMEDELSTVI:

NYNI JE TAK SNADNE ZVYSIT
EFEKTIVITU PROVOZU
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DEUTZ-FAHR: JEDNICKA V OBLASTI PRECIZNIHO ZEMEDELSTVI

Systémy precizniho zemédélstvi se v poslednich letech pevné
etablovaly v mnoha podnicich, farmach a firmach poskytujicich
zemédeélské sluzby. ZkuSeni manazefi a profesionalové védi, Ze presna
sprava zdrojd a zemédélskych ploch spolu se synchronizaci viech
pracovnich postupl dokazi rozhodujicim zplsobem ovlivnit efektivitu
provozu. K tomu se pridava neustale se zpfisfujici regulace pouzivani
dostupnych zdroji v zemédélstvi. Také zde pomédhaji systémy
precizniho zemédélstvi tyto pozadavky plnit. DEUTZ-FAHR patfi
v této oblasti mezi lidry na trhu. Témito pokrokovymi systémy

vybavuje traktory i sklizeci mlaticky — od spolehlivych a velmi
presnych automatickych navddécich systém(, pres nejnovéjsi
standardy rozhrani ISOBUS a TIM (Tractor Implement Management),
ovladani sekci u nejriznéjsich zafizeni, az po plné automatické
systémy presného zemédélstvi DEUTZ-FAHR. V3echny uvedené
systémy vyrazné zvysuji provozni efektivitu, ale také pracovni komfort
obsluhy. Navic se ovladaji pouze pomoci jediného terminalu.
Jednoduse jedinecné.
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A PRIJIMACE
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RTK korekce: precizni navazani jednotlivych jizd, ¢asové Usporna jizda ob jednu
linii a pfesné nalezeni polohy nezavisle na uplynulé dobé.

OmniStar: dostatena presnost pro bézné seti, ¢astecné mozné poutziti jizdy
ob jednu linii.

VSECHNY TYPY SATELITNICH SYSTEMU,
Tﬁl STUPNE PéESNOST’, EGNOS: presnost napojeni jedné jizdy k druhé 30 cm - dostate¢né pro

Sirokou 3kalu ¢innosti od hnojeni, pres sklizer pice, aZ napf. po Sirokozabérové

‘ JED EN PQIJ,,MA Cv zpracovani pady.

Satelitni pozi¢ni systémy jsou zékladem pro vétSinu aplikaci precizniho
zemédélstvi. Satelitni prijimace DEUTZ-FAHR AGROSKY pouzivaji viechny
aktualné dostupné mezinarodni systémy GNSS (Globalni navigaZni

V 4
P RAC U TE P O M O C I SATE L I T U satelitni systém), GPS, GLONASS a jiz dnes jsou pFipraveny na budouci
systémy, jakym je na priklad evropsky GALILEO.
h 4 4 ~ Jedine¢nost systému DEUTZ-FAHR AGROSKY se skryva v jediném
S P R E S N O S TI AZ 2 C M pfijimacim modulu (SRC 40), ktery integruje veskerou pfijimaci i ovladaci

techniku. Nasazeni takového systému je velice flexibilni. Pfi zméné stroje
K D E KO L I V se jednoduse prenese cely pfijimac¢ na druhy stroj. K dal$im vyhodam
tohoto vsestranného pfijimace patfi jeho modularni stavba. Proto je
dostupny v rGznych stupnich vybavy s moznosti kdykoliv doplnit moduly
pro presnéjsi navadéni. Od zakladniho feSeni pomoci bezplatného signalu
EGNOS (vhodny napt. pro hnojeni), ptes korekéni technologii Omnistar
dostatecnou pro béZne seti, az po vysoce piesné systemy vyuZzivajici RTK SRC 40: pfijimac a ovladaci technika v jednom — snadnd montéaz na stroj
korekeni signal z mobilni sité nebo z pozemnich zakladovych stanic. a vysoka prenosnost ze stroje na stroj vietné maximalné presne technologie
ey v o I\ v v L. pro kompenzaci naklonu.
Prijimac¢ DEUTZ-FAHR AGROSKY se pfizplsobi Vasim potrebam.
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iMONITOR 2:
JEDEN TERMINAL PRO
VSECHNY FUNKCE
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softwar(i pro piesné zemédélstvi.

JEDNODUSE OVLADATELNY,
SNADNO POCHOPITELNY,
VELMI PREHLEDNY

Terminal iMonitor 2 predstavuje centralni ovladaci prvek pro viechny
aplikace precizniho zemédélstvi ve strojich DEUTZ-FAHR. Od ovladani
traktoru, pres automatické fizeni, ISOBUS a TIM rozhrani, az po spravu
dat - vse je dostupné prehledné na jediné ovladaci obrazovce.

Nejmoderné;jsi dotykova technologie nebo externi ovladani pomoci
MMI panelu umisténého ergonomicky na pravé konzoli délaji
z iMonitoru 2 velice komfortni ovladaci nastroj mezi traktorem,
pripojenym zafizenim, fidicem a kanceldfi. UZite¢ni pomocnici jako
kratky integrovany navod nebo vysvétlivky symboll a jasna struktura
menu garantuji nejjednodussi ovladani. V pripadé, Ze by i presto bylo
néco nejasné, mizZe se na monitor pripojit technicka podpora
a pomoci problém vyjasnit.

V zavislosti na typu traktoru a vybavové verzi jsou dostupné 2 velikosti
monitoru: 12" verze, v soucasnosti nejvétsi traktorovy terminal na trhu,
a 8". Pro jednoduchy systém manualniho navadéni (Visual Guidance) se
dodava mensi a dostupnéjsi monitor.

ISOBUS aplikace v iMonitoru 2: variabilni usporadani ovladacich poli zvy3uje
komfort pouzivani.

Sprava dat: pouziti ISOXML-standardu garantuje kompatibilitu s vétsinou

% Zahler

| o o 02

V3echna duleZita data prehledné na jedné obrazovce: DEUTZ-FAHR vykonnostni
monitor.

=

iMonitor 2: dva velké, integrované terminaly a jeden maly, univerzalni pro
vizualni navadéni.

DEUTZ-FAHR vzdaleny pfistup: extra podpora fidi¢e na dalku.

- e i P ey R T L AP
5 T % ey e
. "':- . - I.":“.-"IHL'."-"

i

Integrovana kamera s automatickym piepnutim do plného zobrazeni (napf. pfi
couvani) zvy3uje piehled a bezpe¢nost.
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> NAVADECI
SYSTEMY

NAVADECI SYSTEMY DELAJi
Z DOBRYCH RIDICU
JESTE LEPSI

RUZNE MOZNOSTI PRO RUZNE
PODMINKY

Navadéci systémy DEUTZ-FAHR AGROSKY jsou k dostani v rliznych
provedenich. Od dostupnych zakladnich verzi, az po velice presné
systémy automatického fizeni a ovladani — pro kazdy provoz nabizi
AGROSKY spravné feSeni.

Visual Guidance 25 je nejjednodussi navadéci systém dodavany
s malym, snadno prenosnym monitorem. Systém lze pouZit nezdvisle
na stroji aumoznuje zakladni orientaci na poli, zpracovavani
dokumentace, pripadné ovladani sekci u rozmetadel a postrikovacu.
V kombinaci s iMonitorem 2 se da tento systém kompletné integrovat
do MaxiVision kabiny.

Systémy automatického fizeni Assisted Steer a Performance Steer
integroval vyrobce kompletné do kabiny, diky ¢emuz je lze ovladat
i pomoci souvratového managementu. Veskeré ovladani se provadi
prostrednictvim integrovaného iMonitoru 2.

Visual Guidance 25: variabilni, ale kompletni systém pro manualni navadéni
a dokumentaci. Ideélni varianta pro vstup do precizniho zemédélstvi.

Comfortip: plna integrace ovladani navadécich systémi do traktorového ovladani
(véetné souvratového managementu).
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Jasna struktura menu a integrovana rychla napovéda pro nejjednodussi ovladani.
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AGROSKY zvySuje efektivitu také pfi sklizni pice, napfiklad diky pfesnému
zakladani fadkd a minimalni presahiim.

Z e s, ma S e Fa = AGROSKY: SYSTEM PRO KAZDY STROJ
T e NA KAZDY DEN
T . Assisted Steer spojuje nejvy33i presnost s flexibilitou. Tento systém také

zvlada funkci automatického fizeni s nejvyssi presnosti za pomoci signalu
RTK —i pfi prljezdu vétsich zakrut. Pfitom miZze byt diky jednoduché montazi
ademontdZi snadno pouZit na vice strojich tak, aby jeho vyuZiti bylo
maximalni. Na aktualnich strojich DEUTZ-FAHR, ale i na strojich ostatnich

VICE KOMFORTVU,

Systém Performance Steer je plné integrovan do traktoru a pro fizeni vyuZiva

1 S elektronického orbitrolu a nékolika dalsich cidel zvy3ujicich presnost fizeni.
V C E P R E S N O S TI ) Diky tomu dosahuje nejen absolutné Spickové presnosti, ale také komfortu,

coz navic potvrdilo nezavislé testovani DLG. V tom systém dosahl pfi polnich

V4
V C E F L E X I B I L I TY pracich a velmi pomalych rychlostech nejlepsich hodnoceni.

Soudasti systému Performance Steer je také funkce Easy Steer, diky které si
mUze Fidi¢ nastavit v celkem tfech stupnich, kolik otacek potrebuje k plnému
otoceni kol od dorazu k dorazu. Dochazi tak k vyraznému usnadnéni
a soucasné urychleni manévrovani na souvrati i v jinych situacich.

AGROSKY ASSISTED STEER: mimoradna flexibilita pfi zachovani nejvyssi
pfesnosti a vykonnosti.
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» ROZHRANI
ISOBUS

V3echna nastaveni se provadéji pouze pomoci jednoho terminalu
v prehledném zobrazeni.

Propojeni rozhrani DEUTZ-FAHR ISOBUS a systému AGROSKY umoZiiuje Stroje pro sklizei pice, zpracovani plidy a dal3i zafizeni neptedstavuji pro
automatické ovladani sekci pfi seti, hnojeni a dalsich ¢innostech. ISOBUS zadny problém. V3echny se ovladaji pomoci iMonitoru 2.

Certifikované rozhrani pro propojeni traktoru a pripojeného zafizeni podle

DEUTZ-FAHR ISIOBUSV.' normy IS 11783.
KOMPATIBILNI §E VSEMI _ )
RENOMOVANYMI VYROBCI ZARIZENI

Pfedni azadni zasuvky rozhrani ISOBUS umoZfuji okamzité
MH L propojeni traktord DEUTZ-FAHR se viemi zafizenimi renomovanych
N EJ LE P S I ‘ E R I I FI KOVAN E vyrobcl s timto rozhranim. Zakladem pro bezproblémovou
komunikaci je norma ISO 11783. Panely pro ovladani se vzdy zobrazi
prehledné v aplikaci virtualniho termindlu primo v iMonitoru 2 bez
o v
RO 2 I I RAN I . ohledu na to, jaké kombinace zafizeni k traktoru pfipojite. Ridi¢

muze vSe ovladat pomoci jediného terminalu — pohodlné a bez

G A RA N C E M AX I M A L N II nutnosti instalace nékolika rdznych terminalti do kabiny traktoru.

DEUTZ-FAHR pouZivd pouze rozhrani ISOBUS certifikované
sdruzenim AEF (TECU Class 2 / VT). Diky tomu lze integrovat dal3i

KO M PATI BI LITY funkce jako automatické ovladani sekci (Section Control) nebo

automatické ovladani traktoru pfipojenym zafizenim (TIM —Tractor Propojeni vpredu i vzadu ptipojenych zatizeni s traktorem najednou pomoci
Implement Management) rozhrani ISOBUS dale zvy3uje efektivitu takto vybavenych stroji DEUTZ-FAHR!
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MAXIMALNI PRECIZNOSTI JE DOSAZENO,
POKUD PRIPOJENE ZARIZENI
DAVA PRIKAZY

“TIM" SE STAVA V KOMBINACI
S VYBRANYMI ZARIZENIMI REALITOU

Nejvyssi efektivity je mozné dosahnout az ve chvili, kdy se traktor
a pfipojené zafizeni spoji v jeden celek. Technologie TIM (Tractor
Implement Management) proméni soupravu na ,samojizdny"
automaticky pracovni stroj. DEUTZ-FAHR pomoci nadstavby rozhrani
ISOBUS nabizi TIM pro produkty a zafizeni vybranych partner(i. Na
prikladu spojeni traktoru DEUTZ-FAHR a lisu na kulaté baliky je zfejmé,
jakého navyseni efektivity a komfortu se da dosdhnout.

Jakmile je pfi lisovani dosazen pozadovany primér baliku, traktor se
automaticky zastavi azapocne vazani baliku v komore. Po jeho
dokonceni se automaticky na zakladé prikazu zlisu oteviou vrata
komory, balik opousti lisovaci komoru a vrata komory se nasledné opét
zaviraji. Ridi¢ pritom po celou dobu nemusi provést viibec nic, pouze se
opét rozjet. Diky tomu pracuje celd souprava vzdy v optimalnich
podminkach. Stejny systém je mozné propoijit naptiklad se sazeckou
brambor Grimme. V tomto pFipadé se pomoci technologie TIM ovlada
vyska ramen zadniho tfibodového zavésu, diky ¢emuz jsou brambory
vzdy sazeny do presné stejné hloubky.

] 3
- IMONITOR

o !

MOoNITOR

MaxCom loketni opérka jako hlavni ovlada¢ pro ISOBUS zafizeni.

FUNKCE ISOBUS AUX

Ergonomicka integrace ovladani pripojenych zafizeni do loketni opérky.
Funkce AUX umoznuje pouzit pro ovladani rutinnich funkci viech
zafizeni pripojenych pres rozhrani DEUTZ-FAHR ISOBUS ovladace na
multifunkéni pace nebo na loketni opérce. Pfedstavuje tak dalsi vyrazné
zvyseni komfortu obsluhy soupravy.
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» OVLADANI
SEKCi

PRECIZNI VYUZIVANI ZDROJU PRO
EKOLOGY | EKONOMY

AUTOMATICKE OVLADANI
AZ 32 SEKC]

Ovladani sekci, variabilni aplikace, vynosové mapy. PFi aplikaci
hnojiv a postrikd vytvari prace s regulovatelnou Sitkou zabéru
podle tvaru plochy zaklad pro vy33i efektivitu. Prekryvy, ale i chyby
jsou automaticky eliminovany, naklady na postfiky vyrazné
snizeny.

Ve spojeni s ISOBUS kompatibilnim zafizenim fidi systém ovladani

sekci DEUTZ-FAHR az 32 sekci jednotlivé a plné automaticky na
zakladé GPS pozice stroje.

Funkce Section View a Section Control pro ovlddani spolu
s monitoringem sekci a Variable Rate Control pro variabilni
aplikaci hnojiv a postfikd patfi u traktord DEUTZ-FAHR
vybavenych systémem pro presné zemédélstvi ke standardni
vybaveé.

LEEH IS RLLLTE T TT LT .
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Automatické ovladani sekci pfi vjezdu a vyjezdu z pole nebo p¥i praci na polich
klinového nebo jiného komplikovaného tvaru.
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Jednotlivé sekce jsou ovladany automaticky, v pfipadé potrteby je moiné
provadét jejich ovladani i manualné.

y
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Aplikacni karty mohou byt pouZity v iMonitoru 2 pro variabilni aplikaci hnojiv.

U strojl vybavenych pouze rozhranim ISOBUS existuje rovnéz
moznost zobrazeni jednotlivych sekci virtualné, coz také umoziiuje
jejich presné ovladani.

V zavislosti na vynosovych mapach vytvorenych napriklad pri
sklizni sklizecimi mlatickami DEUTZ-FAHR se daji vytvorit
aplika¢ni mapy pro variabilni aplikaci hnojiv.

-
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DAT

AUTOMATICKY DATOVY MANAGEMENT
DALE ZVYSUJE EFEKTIVITU
CELEHO PROVOZU

PLNE AUTOMATICKA
SPRAVA: OD VYTVORENI
ULOHY AZ PO VYSTAVENI FAKTURY

Plné automaticka sprava dat od pfijeti zakazky az po vystaveni faktury.
DEUTZ-FAHR nabizi jednoduchy a pfitom v3estranny systém pro spravu
zakazek v zemédélskych podnicich. Funkce pro import zakazek na
provedeni sluzeb nebo hranic pozemk z plidnich blokd jsou v systému
integrovany ve standardni vybavé.

Dokumentace odvedené prace pfimo na poli a jednoduché vytvareni
vykazdl v PDF formatu pro evidenci viech dulezitych informaci
i s grafickym zobrazenim je otazkou okamziku. Stejné tak mizete vyuzit
pro prenos dat do rliznych farmarskych softward otevieny standardni
format ISOXML. Ostatné tento format pouzivé také DEUTZ-FAHR, coz

Planovani dokumentace a vyhodnoceni zakéazek je diky standardu ISOXML
mozné s vétsinou farmarskych softward.

V3echna data k zakazce jako zakaznik, velikost pole, spotieba paliva a dalsi
mate vidy okamzité k dispozici.

zarucuje kompatibilitu s rliznymi softwarovymi feSenimi na trhu stejné
jako s konkuren¢nimi systémy. Vy si diky tomu muzete praci Vasich
strojii nejenom naplanovat, ale i pfesné zdokumentovat a tato data
snadno prevést do vykazi ¢i pfipadné pouzit pro vyhotoveni vytctovani.

Aplikace Performance Monitor pro méreni vykonnosti je ideélni, pokud
neni traktor vybaven systémem AGROSKY nebo se vyuziva naptiklad pfi
dopravé. Tato aplikace zaznamenava vsechna relevantni vykonnostni
data, pracovni dobu, spottebu paliva, stav zakazky a dalsi data, ktera
jsou pak dostupna na jednom misté a daji se v pripadé potieby
exportovat.
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SYSTEMY

Cim v&t3i je traktor, tim v&t3i je také prostor pied traktorem, ktery neni viditelny
z kabiny traktoru.
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Na nebezpe¢nych kfizovatkach roziituje tento systém uhel vyhledu fidice
a znazorfiuje jinak skryty provoz na komunikaci, na kterou hodla fidi¢ najet.

BEZPECNOST DIKY PREHLEDU

Naprosta premiéra: systém Driver Extended Eyes. Moderni
traktory jsou stale vétsi, coz vyrazné ovlivriuje vyhled na prostredi
kolem stroje. Kazdy rok se stava nespocet nehod z dlivodu Spatné
viditelnosti z kabiny traktoru.

A4 Y 4 V 4
O C E N E NY SYS TE I I g o DEUTZ-FAHR je prvni vyrobce, ktery uvedl systém aktivniho  Ppfidanou hodnotu systému pak predstavuje rozsiteni zorného
rozpoznavani osob nachazejicich se v oblastech skrytého vyhledu  pole fidi¢e vlevo i vpravo. Tim je zajisténa $pickova bezpe¢nost
D R I V E R EXTE N D E D EY E S a systém zamezeni kolize. Pokud se pred traktorem pohybuje  predeviim pti vjezdu do neprehlednych kfizovatek a pfi priljezdu

osoba v oblasti, kterd neni z mista fidi¢e viditelna, rozpozna kolem roht budov. Déle umoziiuje cely systém pohled na stroj
systém tuto osobu a upozorni na ni fidice zobrazenim obrazu v uhlu 360 °. Proto se ity nejvétsi stroje vybavené timto
kamery s varovanim na iMonitoru 2. Rozjeti se strojem pak neni systémem stavaji velmi bezpe¢nymi.

mozné, dokud se dana osoba zdrZuje v nebezpecné oblasti.

DEUTZ-FAHR tak predstavil prvni systém, ktery aktivné zamezuje

zranéni osob u zemédélskych stroj.
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» PREHLED

TECHNICKE UDA

v ¥4 ¥4 ¥4 Ovléadani traktoru X' X'
NAJDETE SI TEN SPRAVNY SYSTEM
Virtualni terminal (ISOBUS) X2 X?
DEUTZ-FAHR Vam nabizi mnozstvi pokrocilych systému presného TIM (Tractor Implement Management) je zcela novy a velice inovativni Dotykové ovladani X X
zemédélstvi, které rozhodujicim zptisobem navysuji efektivitu Vaseho ~ systém, ktery spole¢nost DEUTZ-FAHR kontinualné vyviji. V tzké A A G ”
zemédélského provozu. Nasledujici tabulka prehledné zobrazuje, kooperaci s vyrobci pfipojnych zafizeni Vam budou v kratkodobém
jakymi funkcemi disponuji jednotlivé systémy standardné. V prvni  horizontu predstavovany a nabizeny nové funkce a moznosti vyuziti. Potet podporovanych jazyki °8 28
¢asti tabulky si lze na zakladé vhodnosti pro riizné ¢innosti vyhledat
Rozsah rychlosti — 0,2 az 25 km/h

ten nejoptimalnéjsi systém. V druhé &asti tabulky a v technickych
Udajich najdete detailni informace o jednotlivych funkcich, kterymi
jsou nabizené systémy vybaveny.

Vyrovnavani naklonu — az00,2°(sIMU)

Presnost (stopa ke stopé) 30 cm az 2 cm (u RTK)

Pfesnost (opakovatelnd) — 2 cm (pouze u RTK)

7
Visual Guidance Korekéni signaly EGNOS / AUTONOM EGNOS / AUTONOM / OmniStar / RTK
- . . . Performance 3 3 _ i v
Pouziti /| PoZadavky VG 25 VG 50 Assisted Steering Steering EGNOS RTK korekce RADIO / NTRIP (integrovany GSM modem)
RTK korekéni protokol 3 RTCM2 /RTCM3 / CMR
| = Data vodicich &ar AB-Line / Kfivka / Kruh / Guide Lock
Vizuélni navadéni -_1__-?" : X X X X -
i Ulozi3té dat X X
Automatické fizeni X X X X X X
Virtualni terminal (ISOBUS) X2 X2
Nejvyssi pfesnost X X X
Monitoring sekci >12 >12
Opakovani jizd / nejlepsi jizdni vlastnosti X X X Ovladani sekci 32 32
HnOJteni / ochrana rostlin (ne u fadkovych X X X X X X AUX funkce 4 digitalni / 4 analogové X' X!
plodin)
IPHERTE e prese 24 2 24 % s 24 X , X . volba sméru jizdy / 2 tempomaty / 2 paméti otécek / zdvih a spousténi zadniho TBZ / ovladani vyvodovych hrideli /
Funkce, které mohou byt naprogramovany do Comfortip ladani uzavérek dif il h %ech kol / zdvih Sténi a ol i boloh tech hydraulickvch okruhi
o Sl e o T A ovladani uzavérek diferencialu a pohonu viech kol / zdvih, spousténi a plovouci poloha u viech hydraulickych okruhti /
Zpracovani pldy X X X X X X ovladani funkce Easy Steer / aktivace a deaktivace automatického fizeni
Seti X X X X MozZnosti aktivace sekvence stiskem tlacitka / podle ujeté vzdalenosti / podle uplynutého ¢asu
Réadkové kultury X X X " U kabiny MaxiVision
— 2 Pouze v kombinaci s rozhranim ISOBUS
Fl§><|b|l|ta ’ o . X X* X X X X 3 S odpovidajicim modemem RTK
(pfenosnost systému na jiné stroje)
Integrace X* X X X X X
Monitor 4 o7 7 v Ve, rs o7 V4 /4
Nasledujici priklady pouZiti ukazuji funkce systému TIM, které budou
. . " V4 /4 . /4 Ve o
Tl X X X 2 X : : v kratkodobém horizontu dostupné uzivateldm:
'Ovlac':iam zafizeni pomoci terminalu X X X X X
iMonitor 2
Ovladani sekci X X X X X
Variabilni aplikace hnojiv X X X X X
AUX (ISOBUS ovladani pomoci multifunkéni
n 7 i X X X X
paky a loketni opérky) |
TIM pro traktory s plynulou pfevodovkou TTV " e e o L
(fada 6,72 9) m Na pfani Na pfani Na pfani Na pfani
Monitor i P k- |
g = o
D - E X X X X X X X Pojezdova rychlost: zastavit / pouziti hydraulickych okruh( Zadni TBZ: regulace vysky zdvihu Regulace pojezdové rychlosti
Planovani tloh ' X X X X X Automaticka regulace pojezdové rychlosti
. . (zastaveni nebo neustala regulace rychlosti podle
Vyména dat ".'.--; X X X X X zatizeni zafizeni)
")
B ;4 Automatické ovladani - hydraulické okruh
ISOXML datové rozhrani ""’—iﬂ X X X X X v b
Monitor
Automatické ovladani - vyvodova hridel
- § Y , i i 1 N = 1 i
=X i r Sallar e o i
Integrovana napovéda X X X X X :ﬁ-'fv_'- ; 1 i g, : ] gt an
:} -ﬂj: d'-lt‘:'; j Ifj ;{ﬁiﬁ"’“:’: B Automatické ovladani - vyska zdvihu TBZ
Ovladaci panel MMI X X X X —_ <ol AL B
Pojezdova rychlost: zastavit / pouziti hydraulickych okruhl Ovladani vyvodové hridele
Comfortip (souvratovy management) X X X X X

Pozor: TIM neni v sou¢asné dobé podporovan vsemi vyrobci a musi se poptavat a objednavat pro kazdého vyrobce zafizeni zvlast.
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